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第 1 章 

绪  论 

 

在测量工作中，受测量过程中客观存在的各种因素影响，一切测量结果

都不可避免地存在误差. 例如，对一段距离进行重复观测时，各次观测的长

度总是不完全相同. 又如，一个平面三角形三内角之和理论上应等于180，

实际上，如果对这三个内角进行观测，其三内角观测值之和一般不等于180，

而会存在一定的差异. 这种差异的产生，是由于观测值中含有观测误差. 于

是，研究观测误差的内在规律，对带有误差的观测数据进行数学处理并评定

其精确程度等，就成为测量工作中需要解决的重要实际问题.  
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