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第 1 章  电气化铁道牵引供电系统 

1.1  牵引供电系统常用的坐标变换 
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1.1.1  旋转矢量 

1．旋转矢量的概念 
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2．旋转矢量与瞬时值之间的关系 
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图 1.1  旋转矢量 
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图 1.2  旋转矢量与瞬时值之间的关系 
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1.1.2  坐标变换 

 



 

 

1．两相系统的坐标变换 
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2．三相与两相系统的坐标变换 
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图 1.3  两相坐标系的坐标变换 
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3．三相与三相系统的坐标变换 
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4．多相系统的坐标变换 
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1.1.3  坐标变换的基本原则 



 

 

1．功率守恒原则 

 

1）功率守恒定律 
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3）电压、电流对偶式 
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图 1.4  变压器多端口网络 
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3）功率守恒伴随式 
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2．磁势平衡原则 



 

 

 


