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1.2  有限元法及分析软件的发展趋势 
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1.4  有限元法的分析步骤 
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1. 问题分析与数学模型建立 
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2.1  基本概念 
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2. 求整体刚度矩阵 
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批注 [21]: 表述是否完整、正确 
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3. 约束条件的引入 
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4. 求单元内力 
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5. 有限元法的求解步骤 
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2.3.2  整体坐标系下的单元刚度矩阵 
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2.3.3  等效节点载荷和载荷向量 

 

1. 局部坐标系下的等效节点载荷计算 
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